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ANRLYSE DU SYSTEME
VUE DU SYSTEME a Al'aide de la simulation, .indique_r les seuils en pourcentage qui
4 ‘ déclenche les 3 informations suivantes au niveau du ramassage
— @ Vet—<50% de la poubelle connectée :
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ATaide de la simulation du ramassage des poubelles d’'un quartier, indiquer quel semble étre
'avantage d’utiliser des poubelles connectées par rapport ramassage classique (hebdomadaire) des
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En therme d’'impact : '
‘ environnemental, que : '
faut-il prendre en compte : 5
en plus sur la solution : 5
connectée des poubelles :
par rapport au : :
ramassage classique ? : :

g Synthétiser I'analyse en indiquant la mission du systéme des poubelles connectées
(de fagon simple et sans notions techniques).

Mission du systéme de la poubelle connectée
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CROQUIS DE FONCTIONNEMENT

Energie solaire

Batterie ot (it
panneau :

c Communication
solaire

sans fil Central de gestion
\\ du ramassage pour organiser
Capteur ultrason \\' le ramassage en fonction du
Pour mesurer la distance '
entre le haut du

conteneur et les déchets

pourcentage de remplissage
des poubelles

Communication filaire

Conteneur
pour contenir les déchets
Moteur et
Interface systéme de vis
Voyants vert /jaune / rouge programmable sans fin pour
pour visualiser le pour traiter les compacter les
remplissage de la poubelle informations déchets dans le
conteneur

FONCTIONS ET SOLUTIONS TECHNIQUES ASSOCIEES

8“ Indiquer les fonctions et solutions techniques retenues par I'équipe de conception du projet.

Fonction
principale Fonctions techniques Solutions techniques

4 Doit )

permettre de

(voir mission
du systéme)
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DESCRIPTION DU SYSTEME : CHAINE D'INFORMATION / CHAINE D’ENERGIE

Programme

ALLUL

GESTION DE L'INFORMATION

systéme de la poubelle connectée.

8” Compiléter le flux d’'information au sein du

Hauteur

des

~. Capteur ultrason /2)
déchets ” - k
dans la Jusz= .
poubelle -
Information :

g L'information mesurée par le capteur ultrason, peut-elle étre envoyée directement """ N """" :
au central de ramassage ainsi qu’aux voyants ou au compacteur ? : on

Utilisation d’une interface programmable, qu’il faut programmer pour
» analyser le mesure du capteur et piloter les 3 sorties en fonction.

Quelle solution est mise en place ?
Est-elle exploitable directement ?
Que faut-il faire ?
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SIMULATION DU FONCTIONNEMENT SUR POSTE INFORMATIQUE

L1010 89

Compléter les
graphes des
voyants en
fonction de la
courbe.

1 pour allumer.
0 pour éteindre.

La partie compactage des déchets n’est pas a gérer.

-

Vert . omes Pour simplifier le fonctionnement, seuls 2 seuils de
"""""""""""""""""""""""""""""""" hauteur dans le conteneur sont a prendre en compte.

Y"(X:D,Y:ISO)
Réaliser la simulation du fonctionnement a partir du

fichier fournit, en suivant les étapes suivantes : Distance [ELN

1. Déplacement des déchets (du bas vers le haut)

2. Mesure de la distance entre le capteur ultrason et les InterfaceProg: Pourcentage (I
déchets. Variable a utiliser : Distance (%:-240,¥:0) A (x:0,¥

3. Programme de l'interface programmable. Variable a
utiliser Pourcentage.
Ainsi que le pilotage des voyants avec les variables :
Allumer-Vert, Allumer-Orange, Allumer-Rouge

4. Gestion des voyants depuis les variables :
Allumer-Vert, Allumer-Orange, Allumer-Rouge

WALIDATION DU FONCTIONNEMENT SUR MAQUETTE

o0

Réaliser le cablage ainsi que le
programme de l'interface programmable
en fonction des broches utilisées.

L 'utilisation de fonctions est imposée.

s ®
Capteur Maquette utilisée écrire sur la broche numérique
UltraSon en classe

écrire sur la broche numérique - l'état

écrire sur la broche numérique
\ Del Rouge
=
1
aere [T ©
Del Jaune
écrire sur la broche numérique
écrire sur la broche numérique - Uétat
Interface programmable Del Verte

écrire sur la broche numérique
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